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Caracteristiques de WDGPS_CE:

WIMDEY Mobile
il

WDGPS_CE 0.45

Pus.| Margquer | Foints | Inaccess. |GF‘5 |

(X

L

o< 14:20

WDGPS CE

Pasition ACTLUELLE

Lakitude Longitude Altitude
| 47,508547 |  6,854154 | 324,300
% ¥

| 940118,447 | 288544,623 [LT2

[z7/10/06 [12:21:55 |gat[3/11 |HDOP| 1.0
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Ecran de position:

- Affichage des coordonnées en Lat/Lon et/ou
dans une projection preferée (Lamberts,

DFCI)

- Indicateurs des satellites en réception ainsi
gue le niveau des signaux.

WINDEV Mobile

)

£ |woGPs CE

Pus.| Marguer | Points | Inaccess, |GF‘S |

Position ACTUELLE

Lakitude Longitude Alkitude
| 47508555 | 6,854144 | 329,200
P ¥

| 940 117,620 | 288 545,448 [LT2

DGPS Actif ID:00D01  Age:2.0s
lea10jo6 [12:15:40 J5at [11/12lHDOP[_13]
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Ecran de position avec DGPS:

- En cas de réception DGPS...
ID: numero de la station DGPS (Ici: Cannes)
Age en secondes de la derniere correction

- Le PRN 33 (Egnos) est visible, mais pas
utilisé.
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1| wDGPS CE o< 14:20
WDGPS_CE D.45

Pus.| Margquer | Foints | Inaccess. |GF‘5 |

Position &CTUELLE

N47°30.50910
E006°51.24873

[z7/10/06 [|15:52:59 l5at|3/11 |HDOP| 1,3
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WINDEV Mobile %

fj WDGPS CE o 14:20
WDGPS_CE 0.45

Pus.| Marguer | Foints | Inaccess. |GF‘S |

Position ACTUELLE
Latitude Longitude Alkitude
| 47,508534 |  6,854183 | 329,000

LH 48 A4.4 |

[z7i10008 [|15:49:55 lgat|3/11 |HDOP| 1,3

4Q

mnkza
16

|Quitter Q@ -G E|‘

sy e soft fr

Position en coordonnés DFCI:
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i
(X

£i3|woGPs CE % 14:20
WDGPS_CE 0.45 &
Fios, |Marquer| Paints | Inaccess. | GEPS |
Nom: Moms Auto b
Pt0001 et Ecran d'enregistrement de position:

Commentaires ) )
| || - Numerotation Automatique

- Commentaires

- Moyenne de position

- Filtrage HDOP (On ne prendra que les points
avec un HDOP inférieur a 5)

Movenner |a position: [ | Filtre HDOP
P i Altitude
| 940118,439 | 288 544,641 | 324,200

Deviations
P21 |HY o.0i|m v 0.00/m

EMREGISTRER |

|Quitter & G 8
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WINDEV Mobile R
#i5 | wDGPS CE oz 14:20
Inaccess,
PLODOD 47.50992 |006.8541 (331,000 [ ) ) o
P01 a7 51146500(006. as4146e| 330,000 of | LISte des points enregistres:
Pro0oz 47 C1372167 0068042116 331,000 (O
Pro0oz 47 51515833 |006,8542416( 331,000 (0 ) ) )
- Chargement de fichiers Waypoints PCX5
- Sauvegarde en fichiers Waypoints PCX5
ou en fichier texte.
] I
Takal: 4 E Txt Ajout Point )
raz,; A [l ros Supp. Point

quitter & KR 7 58 E|A
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o< 14:20

00D, ddeld ~
MAISON Creer des points manuellement:

047,12680000 |006,5478145 - En coordonnées géographiques

- au format DDD°ddd ou DDMM.mm
370

HOME SWWET HOME
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WINDEV Mobile f_}

o< 14:20

MAISON Creer des points manuellement:
935 475,000 288 654,000 - En coordonnées planes (Lamberts, UTM etc..)

370

HOME SWWET HOME
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£ |woGPs CE o< 14:20

il
(X

221,000 |0
l47.51146|006.8541(331,000|C _ _ o
\47 51373167|006 8542116 331,000 |0 Liste des points enregistrés:
|4.7".515 15333|UUE.354241E| 221,000 |E|
' ' ' .- Affichage des coordonnées planes d'un point

Coordonnées en: sélectionné.
Lambert II B

B Y L

940 099,237 ] 288 868,486

WDGPS_CE 0.45 NMEA |

Pos, | Marquer | Points | Inaccess. |EP5|

¥
L

T ren
|
E‘

Ecran de reglage des communications:

| e .
Dé (N ) ..
= EE_D:"ET Erd ; - Parametrage de la liaison GPS
Bl il S RS - Enregistrement des données NMEA dans un
My DocumentsiWDGPS_NMEALest rime @ fichier
[ Dans le fichier ci dessus. - Affichage des trames NMEA
DMEN - Bouton de Pause d'enregistrement NMEA...

$EPESY,3,1,11,06,52,216,32, 08
$EPESY,3,2,11,14,31,246,26, 31
$i5PESY,3,3,11,531,27,310,32, 25
$i5PELL, 4730,51283,M,00651 .24
$PUBY,00,123125.00,4730,5128

quitter €3 B 7 G# E|A
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43 |woees cE

Commutations en mode SIRF;

Déconnecter ':~E|
Enregistrer les donneées,,, ———| | - En clicant le bouton 'NMEA' , on passe en
| |@ mode SIRF afin de pouvoir acceder a I'ecran
[ | Dans le Fichier ci dessus de

NMEA parametrage SIRF.
Protocole Binaire
Protocole Binaire
| Protocole Binaire

|Quitter O Bi7E E|A
sy pesott fr
WINDEV Mobile 25

=

#i¥ |Module SIRF < 14:20
Etat et reglages du module SIRF
‘,H—‘.
. LireConfig )
rDGPS Mode
B sutomatic [ Exclusive ] never Use
-DGPS Source Reglage du module SIRF:
O mone B4 seas O rTcm
-SBAS Use Mode Static Nav. - Affichage des reglages existants avec
O use Test B Inteqrity: [l:l on [# off possibilité d'effectuer ses propres reglages.
g
ok
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WINDEV Mobile

[
(X

WDGPS_CE 0.45 NMEA |
Pos, | Marguer | Points | Inaccess, |EP5|

Barts | ComMz: |
Vit

Déconnecter i

Enregistrer les données, ,, —————
iy DocumentsiWDGPS_NMEAkest rimg ﬁ

[ Dans le Fichier ci dessus:

NMEA
$EPESY,3,1,11,06,52,216,32, 08
$EPESY,3,2,11,14,31,246,26, 31
$EPESY,3,3,11,531,27,310,32, 25

1 $GPGLL,4730,51283,,00651 .24

$PUEY,00,123125.00,4730,5128

quiter €3 B0 Gk E|A
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Enregistrement direct des données:

- Selon le protocole en cours, I'enregistrement
des données se fera en fichier:

- texte pour le NMEA

- binaire pour les protocoles SIRF ou uBLOX.

Les fichiers binaire pourront étre utilisés
respectivement dans SirfDemo pour des
données SIRF ou dans U-Center pour des
données uBlox.

WINDEVY Mobile )63

=

#13 | WDGPS CE oz 14:20

1My DocumentsiWDGEPS_MMES) LT
"My DocumentsWhEPS_Waypoif B
"Iy DocumentsWDEPS_Images LS

quitter € <> B 7 8
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Ecran préférences:

- Choix de l'affichage des coordonnées
preferées.

- Sélection des sequences NMEA a
utiliser pour le positionnement.

- Choix des répertoires par défaut.




WINDEV Mobile

WDGPS CE o 14:20
WDGPS_CE 0.45

Fermer Conbour Calcul avec NMEA
® 66a O Gl O rMc || Calcul avec NMEA:

Fichier NMEA ou Coords - Choix de l'affichage des coordonnées.
|=:4My DocumentsiWDGPS_NMEALjonch| (Lamberts Uniquement)

- Sélection des séquence NMEA a utiliser.
- Sélection du fichier NMEA a utiliser pour

Points: 133
le Calcul de surface et longueur.
Surf: | 4 906,11/ [Ha M ) ) .
- Affichage supplémentaire des surfaces
Long: | 417,06/'m  ~||  on ha,ares,ca

4906ha 11ares 10ca ' Apercu

EEaIc. HMEAE Calc, Pts | Atteindre | Mesu,
quitter &3 <3 ) 7 &3 8

wewyy pesoft fr

o< 14:20

Ecran Apercu:

- Apercu du périmetre calculé

- Possibilité de sauvegarder l'image
géoréférencée (.tfw) dans le systéme
Lambert utilisé.

Qb v 02y 3km
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=

n'i-'!’i"l WDGPS CE

WDGPS_CE 0.45
Fermer Contour Calcul avec SOMMETS

Données 3 Lkiliser., .. %

) mMémoire () Fichier

o< 14:20

Fichier PCXS
|G:'|,r~'1':.f Du:ucuments'I,WDGPS_Wa';.prints'l,j{

Ecran Calcul avec Sommets:

- Choix des données a utiliser (mémoire ou
Fichier PCX5)
- Passage a I'écran de classement des

Points: 13 sommets.
Surf: | 388,26/ |Ha ~ |1 - Affichage supplémentaire des surfaces
Long: | 11,06] [km - en ha,ares,ca
y S R
I 388ha 25ares 70ca _Apercu )
Cale. WMEA, [Calc. Ptsi| atteindre | Mesu,
quitter @ <33 7 = 53 8
wewyy pesoft fr
WINDEV Mobile £} 6d

Ordonner les SOMMETS
DESTINATION
Mo

Y P00z

P00z

P00

PrO005

PrO006

PrO007

wewyy pesoft fr

Ecran de classement des Sommets:

- Classement dans la liste DESTINATION
avec des points sélectionnés dans la liste
SOURCE.
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WINDEV Mobile

i
(X

Annuler Desk
Retaur

ination

0 0

20,000

E

! Total: s | j LEG
raz) A [l ros

Ajout Point )
S
Supp. Point
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Ecran d'Implantation (Etatpe 1):

- Selection dans la liste d'un points en mémoire
a atteindre (sélection puis appui long avec le
stylet)

(v

WINDEV Mobile

WDGPS_CE 0.45

£ |WDGPS CE o< 14:20

] alarme Proximité

Mom: PLODOZ bE

Atteindre un Point

Carmments: |

575,36m

Rouke:

‘000“

Calc, MMEA | Zalc, Prs | Akkeindre | Mesu,

quitter @ <> ) 7 Gi

E|“
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Ecran d'Implantation (Etatpe 2):

- Aprés avoir connecté et activé le GPS en
mode NMEA...

- Affichage du nom du point a atteindre, la route
a suivre, ainsi que la distance.

- On peut également définir ici, une position
DFCI a atteindre.
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{1,.‘ WDGPS CE o< 14:2.0
WDGPS_CE 0.45
Mesures
000,00 o
1000,00_ /000 |
Ecran Vitesse/Cap et Mesures:
Odometres

204,52 mﬁy - Affichage de la Vitesse et du cap actuel

|1 - Deux Odometres disponibles

2 09 RAZ ) |1 - Un distancemetre avec possibilité de cumuler
, m les mesures.

Distancemetre
PR
RAZ
| 2] 0,39
| ] mm
Calc, NMEA | Calc Pts | Atteindre Mesu[

quitter ) <3 7 = 53 E|A

WINDEV Mobile ’:'g ¥

WDGPS CE o< 14:20

WDGPS_CE 0.45
Pos. | Marquer | Paints |Inaccess. | GPS |
Nom du Point Point Inaccessible

— Impl:lrecim” 11 Ecran de saisie d'un point inaccessible:

- - Avec une saisie de 6 points constituant
"3 visées", la troisiéme visée servant de
validation de la solution.

- Affichage de la valeur du rayon d'imprécision.

P
i Commentaires RAZ ; ENREGISTRER

|
quieer € B 7 53 ]
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[ |woGPS CE oz 14:20

WDGPS_CE 0.45

CREER un AXE - LUDAGE Guidage: parametrage
i
e - Reglage de la largeur de passage, la valeur
eqlaqes
Largeur Chevauchement Passages|| d€ chevauchement entre les passages
- 002 - a (Cas pour les épandages agricoles)
- v 01 500 - 04 ainsi que le nombre de passages etc..

Axe de Référence: O . , _
- Chargement ensuite d'un fichier PCX5
ol el |eu J

(waypoints) qui servira d'axe de guidage.
rharger # ACTIVER un GUIDAGE Ce fichier sera crée/ordonné avec les

I .|| outils de mesures de WDGPS_CE.
Suivi |Ruute | Prefs |
quitter €D <> Y G@ E|‘
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WINDEV Mobile
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£ |woGPs CE oz 14:20

WDGPS_CE 0.45

| 282.9m | 050,44

En cours de guidage:

- Premier passage avec la position actuelle:
cheminement du point 3714 vers le point 3713
sommes a 282m du point de passage N° 3713

3714 sommes trop a Droite de I'axe (50m)
M de passage

| o ey

GUIDAGE

Suivi | Route | Prefs |
|Quitter QO & E|A
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5} WDGPS CE W< 14:20
WDGPS_CE 0.45

Préférences GUIDAGE
rEnregistrer PCX5 (trk) —

La trace du
guidage COMPLET

_Largeur TOTALE du
couloir de guidage

101,00

Suivi | Route Prefs|

quitter € 3 Y &R B[
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Préférences guidage:

- Possibilité de sauvegarder la trace du
guidage
CALCULE, en PCX5 a des fins d'utilisation
cartographique.

- Dans le cas d'un guidage a passage unique,
on indique ici la tolérance du couloir de
guidage




